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FICHTELBAHN NEWSLETTER

Lieber OpenDCC- und FichtelBahn-Anwender,

herzlich willkommen zur letzten Ausgabe des FichtelBahn-
Newsletters in diesem Jahr.

Wir wiinschen lhnen Zeit — nicht nur so zum Vertreiben.
Wir wiinschen, Sie mége fiir Sie librig bleiben

als Zeit fiir das Staunen und Zeit fiir Vertrau'n,

anstatt nach der Zeit auf der Uhr nur zu schau’n.

Elli Michler

Das komplette Team sagt ,herzlichen Dank” fiir das entgegengebrachte
Vertrauen und fur die angenehme Zusammenarbeit.

Zum bevorstehenden Weihnachtsfest winschen wir lhnen und lhrer
Familie besinnliche und erholsame Feiertage.

Wir freuen uns mit lhnen auf 2020.
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INFORMATION

Der FeedCarV2 ist da...

Im Stillen wurde der bekannte FeedCar vom OpenCar-System bei der
letzten Produktion etwas verdandert, dass eine einfachere und schnelle
Inbetriebnahme maoglich ist.

Wer findet die kleine Erweiterung?
Genau, auf der Platine gibt es jetzt eine zuséatzliche rote LED.

Beim Vorgdnger musste die Auswahl des Betriebsmodus mit Hilfe des
OpenCar-Updatekabels eingestellt werden, was bei einer groReren
Anzahl an Baugruppen schon etwas zeitlich aufwendig wurde.

Wir haben die neue Hardwareversion um eine zusatzliche LED erweitert,
die mit Hilfe Ihres Blinkens beim Start den ausgewahlten Modus anzeigt.
Mit Dricken des IDENT-Tasters kann dieser Modus jetzt ebenfalls ohne
Updatekabel verandert werden.

Der Ablauf dazu ist folgender:

Taster fiir ca. 10 s driicken, bis die rote LED permanent leuchtet

Taster wieder los lassen, die rote LED zeigt jetzt wiederholend (durch blinken) den aktuell eingestellten Modus

Taster kurz driicken, bei jedem Druck schaltet der Modus um eins weiter

wurde der gewiinschten Modus ausgewahlt, muss dieser jetzt abgespeichert werden, dazu den Taster erneut fiir ca. 10 s
driicken, bis die rote LED wieder permanent leuchtet.

5. Nach dem Wechsel des Modus muss der FeedCarV2 neu gestartet werden

(Spannung trennen und erneut anlegen) und gegebenenfalls die angeschlossenen Sensoren neu initialisieren

wnh PR

Was wurde noch vereinfacht:

Des Weiteren entfillt die Eingabe der Positionsnummer im Modus 2 und @
Modus 3. Vom Werk enthalt die Baugruppe in Abhangigkeit lhrer
Seriennummer eine RM-Nummer, die auf der Baugruppe aufgedruckt
wird. Moéchten Sie einen eigenen Nummernkreis vergeben oder im
Modus 4 bzw. Modus 5 das Senden Funktionsbefehlen verdndern, dann
wird weiterhin das OpenCar-Updatekabel benotigt.

Link zur Webseite:
https://www.fichtelbahn.de/feedcar _index.html

Link zum Webshop:
https://shop.fichtelbahn.de/2x-FeedCar-IRM-Magnetsensor



https://www.fichtelbahn.de/feedcar_index.html
https://shop.fichtelbahn.de/2x-FeedCar-IRM-Magnetsensor
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automatisches Firmware-Update macht vieles einfacher

Ob im Wiki, im OpenDCC-Forum, auf den Webseiten opendcc.de oder fichtelbahn.de, jeder war schon auf der Suche
nach der passenden Knotenfirmware und es war manchmal nicht einfach, die richtige Quelle zu finden!

Nodes Decoders System

BiDiB-Monitor 10.1 (Build 1068)

O

c Edit features

4 V13 P 6B00G4EA
Test
Test (0.5)
Test LightControl E
Test OneStepControl
V13 P CDO0D204 (NeaCentrol Signal)

Connection:

Info | Features

Description:
Product name:
Manufacturer:
Homepage:
Unique Id:
Product ld:
Address:
Firmware:
Protocal:
Feature count:
Id:

Id:

Id:

Id:

Id:

CV Definition

Controller for servo and frog polarisation
OneST Simulator

Public Domain & Do-lt-Yourself Decoders
httpe/fwikifichtelbahn.de/doku.phplid=ones

05.00.00.79.00.12.39
V13 P 79001239
12.00.0

0.0001 [

0.6

3

64 Value:
65 Value:
252  Value:
253 Value:
254 Value:

c Node firmware repository

FEATURE_CTRL_MAC_START_MAN
FEATURE CTRL_MAC_START DCC
FEATURE STRING_SIZE
FEATURE_RELEVANT PID_BITS
FEATURE_FW_UPDATE_MODE

Dies ist nun Vergangenheit und unser Weihnachtsgeschenk an alle unsere BiDiB-Anwender.

Node firmware repository

BiDiB-1F2 -
Firmware data OpenDCC BiDiB-IF2 20207 Stable 27.02.2016
- OpenDCC BiDiB-IF2 20402  Stable 27.02.2016

LightControl 1

OpenDCC LightControl 1 1.03.05 Mandatory 03.02.2019

NeoControl Light

OpenDCC NeoControl_Light 10404 Stable 11.05.2019

OpenDCC NeoControl_Light 1.05.00 Stable 25.08.2018

NeoControl Signal

OpenDCC NeoControl_Signal 1.04.04 Stable 11.05.2019

OpenDCC NeoControl_Signal 10500 Stable 25.08.2018

NeoControl_Clock

OpenDCC NeacControl_Clock 10404 Stable 11.05.2019

OpenDCC NeoControl_Clock 105.00 Stable 25.08.2018

OneControl 8/32

OpenDCC OneControl 8/32 2,03.01 Stable 26.01.2017

OpenDCC OneControl 8/32 204.14  Stable 08.04.2018

OpenDCC OneControl 8/32 3.00.14  Stable 16.09.2018

OpenDCC OneControl 8/32 300.16  Stable 02.02.2019

OneDriveTurn 8/32

OpenDCC OneDriveTurn 8/32 1.04.01 Stable 26.01.2017

OneST

OpenDCC OneST 001.06 Stable 27.04.2015

OpenDCC OneST 0.01.07 Stable 27.04.2015

BiDiB RF-Basis Node

OpenCarSystem  BiDiB RF-Basis Node 1.02.11  Stable 06.11.2016

OpenCarSystem  BiDiB RF-Basis Node 1.03.02 Stable 26.01.2017

OpenCarSystem  BiDiB RF-Basis Node 1.03.05 Stable 27.03.2017

Public Domain & BiDiB RF-Basis Node — 20.05.2015

ReadyBoost Applikation v

Close

Vergleichbar mit der zentrale Decoder Daten Verwaltung
von DecoderDB.de integriert der neue BiBiB-Monitor
10.2 das neu geschaffene Knoten Firmware Repository.

Eine Internetverbindung vorausgesetzt, kann dariiber
auf aktuelle Firmware-Stande der jeweiligen BiDiB
Knoten geprift und ggf. dieses neue Update
heruntergeladen werden.

Aber auch ohne Internetverbindung prift der Monitor
nun die im zentralen BiDiB Ordner (Unterordner
data/firmware-repo) vorhandenen Firmware Zip Dateien.
Sofern hier eine Version (ob lokal oder online) fiir einen
verbundenen Knoten vorhanden ist, wird dies in der
Ubersicht angezeigt.
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Firmware aktualisieren

Mame: Test MecLight A

Produkt: Meolight Simulator Im Update Dialog kann nun neben der manuellen Zip
UID: V13 P D1001239 Auswahl, eine der durch den Monitor angebotenen
Firmware: 000,01 Versionen gewdhlt und der Prozess in bekannter Form

Repository: | Version: 1.04.04 Status: Stable - durchgefiihrt werden.

el G Version: 1.04.04 Status: Stable I:l

S Version: 1.04.08 Status: Mandatory | Ansich Mit dem neuen Repository wurde fiir die Firmware-
& Version: 105.00 Status: Stable Versionen eine Statusinformation eingeflhrt.

[ Neote -
Dabei wird zwischen folgenden Zustanden unterschieden:

[ MeoContral Clock (Update), W528xx/Neopixel Clock, A3-Prozessor

e Stabil - Ein Update ist nur erforderlich, falls es
Probleme gibt.

o Notwendig - Ein Update wird dringend empfohlen.

e Beta - Ein Update sollte nur in Abstimmung mit den
Entwicklern durchgefiihrt werden.

Wir empfehlen, falls nicht regelmaRig auf Entwicklungsversionen aktualisiert wurde, dieses neue Release ,,BiDiB-Monitor
Version 10.2“ fir die weitere Anwendung zu nutzen.

Weiterhin neu enthalten:

e zentrale Belegtmelderiibersicht aller
Knoten

e Lok-Steuerung und Decoderdaten/POM-
Programmer aus Belegtmelder 6ffnen
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Ein neuer Spross bei BiDiB - netBiDiB

Viele haben es schon geahnt, die Meisten wird es nicht verwundern: Die BiDiB-Familie bekommt Zuwachs, genannt
"netBiDiB".

Damit kann endlich der Wunsch der BiDiB-Anwender/innen erflillt werden, ein PC-Steuerungsprogramm gemeinsam mit
den bekannten Konfigurationswerkzeugen BiDiB-Monitor und BiDiB-Wizard ohne groRes Brimborium benutzen zu
kénnen. Bisherige BiDiB-Komponenten kommunizieren untereinander tGber den BiDiBus (ein RS485-Bus) und in Richtung
Host (PC/Mac) via USB-Seriell. Im Zuge von netBiDiB wird eine BiDiB-Kommunikation Gber LAN ermdglicht. Mit netBiDiB
kann das BiDiB-System Uber die LAN-Schnittstelle mit diesen Klienten verbunden werden. Und das Schone ist, dass
netBiDiB auch vorsieht, dass mehrere dieser Klienten mitbabbeln kénnen!

In enger Zusammenarbeit mit dem Programmhersteller Win-Digipet und dem BiDiB-Entwicklerkreis konnten die
Kernfunktionen erfolgreich erstellt und getestet werden. Da ist insbesondere das "Pairing" zu nennen, um die beteiligten
Komponenten beim ersten Kontakt miteinander bekannt zu machen. Komfortfunktionen, wie das automatische
Erkennen (Discovery) ohne lastiges Heraussuchen einer TCP/IP-Adresse, sind noch in der Entwicklung.

Die Modellbahn-Steuersoftware Win-Digipet ist ein alter Bekannter in Bezug auf BiDiB. Win-Digipet unterstiitzt BiDiB
seitdem BiDiB auf dem Markt verfiigbar ist. Noch vor dem Erscheinen des GBMboost wurde schon in Version 2012 eine
erste Implementierung mit einem Vorserienbaustein (16-Kanal-GBM mit USB-Interface) getestet und der Offentlichkeit
zuganglich gemacht. Zahlreiche BiDiB-Anwender nutzen seitdem das Programm erfolgreich mit einer Vielzahl von BiDiB-
Knoten. Und daher war man gerne bereit bei dieser Innovation von Anfang an mit an Bord zu sein.

Der erste Test mit einer netBiDiB-fahigen Baugruppe ist ein
RaspBerry Pi (3B+/4B) mit einer neuen Baugruppe BiDiB-Pi (siehe
Bild, das einen wilden Entwicklungsaufbau zeigt).

Damit und wegen der verwendeten Software-Techniken stehen
viele Moglichkeiten dieses Kleincomputers zur Verfligung.
Vorausgesetzt wird jeweils eine LAN-Schnittstelle an den
Endgeraten, auf dem die Programme laufen, die mit dem BiDiB-
System kommunizieren sollen, alle weiteren Komponenten sind
wie gewohnt Gber den BiDiBus verbunden. Sind die Klienten
miteinander vertraut, kommunizieren sie wie bisher Uber das
bisherige Protokoll. Momentan kontrolliert dabei jeweils ein
Klient das komplette BiDiB-System.

Im Zuge von netBiDiB ist es jedoch auch zukiinftig vorgesehen,
dass einzelne Knoten direkt via netBiDiB d.h. via LAN statt via
BiDiBus kommunizieren.
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Unser Fahrplan sieht die Vorstellung zur Modellbaumesse in Dortmund (23.4. - 26.4.2020) vor.

Eine entsprechende Baugruppe ist voraussichtlich im Laufe des Jahres 2020 verfligbar.

Der Softwarehersteller "Win-Digipet” stellt die Einbindung von netBiDiB mit dem in Kiirze erscheinenden Update 2018.2
dem Anwender zur Verflgung.

Systemstatus BiDiB-Interface B
~Modes
BRI | OCC | Ul | MAIN | PRE | ACC | BST | 5w |~
BiDiE-P TestPVIDOD PID BBOOFFFF | % | | | = | % | | % | |
@ GBM1ETS VD 0D FID 85000600 %
. — @ LightContiol 1 VID 0D PID 68000027 ¥ %
<B I DI B> @ Mobalist 321D 0D PID BCODDDTE % %
= @ OpenDCC OneHub Y 13P 7200080041 % ¥
@ Meo_Light ¥ID 0D PID CD0Q0E00 % X X
® GBMBaast Nods VID 0D PID 670064.. X X
@ RF-Basis Mode VID 0D PID 02B085E4 % % Y
DCC-Steuer-Modes:
Fahren: [BDiB-Pil TestPi [VOD PBBOOFFFF] ~a =
Schaker: [BDB-PiT TestPi (V0D PAAIOFFFF] ~a =
Prog:  [BIDB-PiT TestPi [VOD PA30OFFFF] ~a =
3. BiDiB-rterface ;I SO-Diruck Reset Trennen | Abbrechen . - L
o System | 1 4 Autos:  [RFBasis Node [VOD PIZBOB5EA] s |

Das Bild zeigt den Systemstatus einer Testinstallation mit einem via netBiDiB angebundenen Raspberry-PI/BiDiB-Pi mit
installiertem BiDi-Broker und einigen BiDiB-Baugruppen.

Markus Herzog, Michael Schafer
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BiDiB-Wizard Version 1.12.4

Mit dem Start der ReadyLine-Serie wird auch ein neuer BiDiB-Wizard
released. Fir den Einsatz der ReadyLine Baugruppen wird der aktuelle
BiDiB-Wizard ab Version 1.12.1 bendtigt.

Wir empfehlen, falls nicht regelmaRig auf Entwicklungsversionen
aktualisiert wurde, dieses Release fiir die weitere Anwendung zu
nutzen.

e Knoten-Konfigurator: Neues Skript fiir DR HL Signale

e Knoten-Konfigurator: Neues Skript fir
DB_HV_RStw_Lichtausfahrsignal_mit_Vorsignal_am_Mast

e Knoten-Konfigurator: Korrektur an Skript flir Andreaskreuz

e Knoten-Konfigurator: Korrektur an Skript fiir Servo mit mehr als 2 Positionen

e Serieller Port-Treiber: Warnung falls RXTX als Serieller Port Treiber ausgewahlt ist wegen Abstiirzen mit OpenJDK
mit Vorschlag von SCM als neuer Treiber. RXTX wird in einer der nachsten Versionen komplett entfernt.

e Serieller Port-Treiber: PureJavaComm als weiterer Serieller Port Treiber zur Auswabhl

e Servo-Port-Slider: Korrektur um auf 100% zu fahren

e Knoten-Entwickler: Unterstiitzung MSG_STRING mit Namespace DEBUG

e Kleinere Fixes und Anpassungen

Link zum Download der neuen Version: http://wiki.fichtelbahn.de/doku.php?id=wizard#download



http://wiki.fichtelbahn.de/doku.php?id=wizard#download
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TECHNISCHE TRICKS UND WISSEN

GBM16TS — Kehrschleifenmodul ohne externes 5V Netzteil verwenden

Beim GBM16T und GBM16TS wird fiir die Versorgung des Kehrschleifenmoduls eine 5V Gleichspannung bendtigt, dessen
Masse getrennt von der normalen BiDiB-Versorgung ist. Der klassische Losungsansatz dafir ist, dass diese Baugruppen
mit einem eigenstandigen 5V Steckernetzteil versorgt werden. Dieser Ansatz ist nattirlich auch beim GBM16TS die meist
verbreitete Losung, aber beim GBM16TS geht es auch anders...

Der GBM16TS (nur die GBM16TS-
Baugruppe) versorgt sich eigenstandig aus
dem BiDiBus mit Hilfe eines internen 5V
DC/DC Wandlers. Das bedeutet die interne
Versorgungs-spannung ist gegeniiber den
BiDiBus galvanisch getrennt und kann
ohne weiteres fiir unseren Anwendungsfall
,Kehrschleifenmodul” verwendet werden.

(o]

Un

N

O0O0O0O||o
X2

OllO e~y Es gibt hier zwei mogliche Varianten,
OllO dessen Ergebnis zum gleichen Ziel fiihrt:
OO (I
2 01O, ;'t Hilf Va_ria“ts’ htbriick den di
20l 0% !;E] ET_E:' B |‘ i ?elner rahtbriic ew'er.en ie
ollo !;ED gﬂjmé = X beiden dulReren Bohrungen miteinander
ollo (oD e Loese] -} verbunden.
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D‘.Qﬂ ) ‘_@nw ‘:‘(”;7 2. Variante:
Ollo [lc = e Eine SMD-Diode D43 (z.B. PMEG2020) wird
O|iOo WCEJ CED - ; mit der korrekten Einbaurichtung (siehe
8 8 !:Ej (R RD o Abbildung) auf den freien Pads verlotet.
8 o .
O O% & C™s L% .« S oe o0 R , .~
0Z9 o O [Oopans o el i Bei beiden Varianten erhilt jetzt das
ollo ur D80z0s0
ollo (B} 'o:(mr‘g 5 o el s Kehrschleifenmodul die interne 5V
ollo CP %ﬂjm T B ﬂ. [:j i Versorgung. Die Variante 2 ist etwas
DEEJ o7 o gp| o eleganter, weil durch die Sperrrichtung der

1
= x4 3- Oﬁ? oMo o SJ;JI I O Diode im Fehlerfall keine Fremdspeisung
*boooofn == Doof Bese zu der internen 5V Versorgung gelangen
kann. Ein Fehlerfall ware, wenn Sie z.B. trotzdem noch an das Kehrschleifenmodul eine externe 5V Versorgung
angeschlossen haben bzw. dieses vergessen haben abzuklemmen.
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o

Hinweis:
Die interne 5V Versorgung kann nur lhr eigenes Kehrschleifenmodul versorgen und darf nicht
fiir weitere Kehrschleifenmodule verwendet werden.
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FIRMWARE UPDATES

Neue OneOC Firmware verfiigbar

Es gibt eine neue Firmware fiir den OneOC,

dabei wurden kleinere Anpassungen bei ,,Sequence Error

Message” durchgefiihrt.

Diese Anpassungen haben keine Anderung in der Funktionalitit auf sich.

Ein Update kann jederzeit mit Hilfe der BiDiB-Tools ausgefiihrt werden.

Das Update ist nicht unbedingt erforderlich!

Aktueller Firmware Stand: Link zum Download:
OneOC: V2.02.03

T e
Bootloader- V0.04.01 http://wiki.fichtelbahn.de/doku.php?id=oneoc

Neue NeoControl Firmware verfiigbar

Es wurde eine neue NeoControl Light/Signal Firmware freigegeben,
dabei wurden kleinere Anpassungen bei ,,Sequence Error

Message” durchgeflhrt.

Diese Anpassungen haben keine Anderung in der Funktionalitit auf sich.

Ein Update kann jederzeit mit Hilfe der BiDiB-Tools ausgefiihrt werden.

Das Update ist nicht unbedingt erforderlich!

Aktueller Firmware Stand: Link zum Download:
Light/Signal: V1.04.05 https://forum.opendcc.de/wiki/doku.php?id=firmwareuebersicht#neocontrol
EWS: V2.00.00

Bootloader: V0.04.03


http://wiki.fichtelbahn.de/doku.php?id=oneoc
https://forum.opendcc.de/wiki/doku.php?id=firmwareuebersicht#neocontrol
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Bei Riickfragen steht lhnen unser Support-Forum gerne zur Verfiigung! (forum.fichtelbahn.de)
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